
MOTOPOS―D250B/D500B 標 準
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2車由、 キ合載:甕畳三250/500 kg
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複雑なモーション制御用の マルチ信号付き多心 (34本 )タイプ !

ⅣR‐ MPD250B―A00)
M10タ ップ

2XM12タ ップ 装畿ケープザレコネクタ
」L05-2A28-21PCW― F0 タイプ

500 kg
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44 kg・ m2
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+0.l mm(R=250の 位置l
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700 kg
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70 kg・m2

-9げ-9ば
1.40 rad/s180γs)

2842N・ m

250 kg・m2

繰り返し精度 ±0.lmm(R250の位置l

適用コントローラ NX刊 00,DX100

願 阻 350 kg

機内 l′O配線 34本

機内エア配曽 1本

*:エンドレス回転も可能です。(オプション)

(注〕潜接用二次側端子を標準装備しています。
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(注 )本機種以外の外形寸法は,別送6固い合わせください。

高速でコンパクトな 搭載質量700 kgタイプ !

M10タッフ 13H7リーマ
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顧 質量

機内 1′O配線

機内エア配管

準 :エンドレス回転も可能です。(オフション)

(注)潜接用二次側端子を標準装備しています。
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YR・Mm250B・♪00 韓 ヤRttD関 OB・A00

回塩角度 -20S420げ -37げ +ヽ37げ + -20S420げ

最大回転速度 3.14 rad/sl刊 80ツ0
許容モーメント 196N・m
許害慣性モーメント

lGD2/41
17 kg・m2

回転角度 ―¬3ぎ～+刊 3げ

最大回転速度 2.09 rad/s(12ざ Iミ

許容モーメント 539N・m
許害懺性モーメント

(GD2/41
50 kg・m2

±0.lmm(R-250の 位置)

NX100,DX100

220 kg
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1本 2本 司本
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MOTOPOS―D700B 標 準 2車由、 子香薫兌g三 畳≧700 kg

くュdも J

回競 度

最大回転速度

許容モーメント

許容慣性モーメント

lGD2′41

回転角度

最大回転速度

許容モーメント

許容慣性モーメント

lGD2′41

(注 )本機種以外の外形寸法は,別途お間い合わせください。


